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TECLADO

Botdo de alimentagdo/incli-
nacao

Indicador LED do eixo X
Indicador LED do eixo Y
Indicador LED do declive
Indicador LED da inclinagdo

Cabeca do laser A
Ponta de prumo para cima
Teclado

Eixo X

EixoY

Guia rapido

Indicador LED de energia
Indicador LED de bateria

Porta de carregamento USB
Tipo C

Rosca de 5/8" modo hori-
zontal

oz "™ A<

Rosca de 5/8" modo vertical
Pés para o modo vertical
Bateria de ides de litio

Porta de carregamento USB
tipo C

(bateria)

Etiqueta do modelo
Numero de série

Controlo remoto

Clipe antirreflexo

Tampa da janela de metal

a

> aQ

CONTROLO REMOTO

Bot&o de alimentagdo/
modo de espera

Botdo seta para CIMA /
Botéo virar para a DIREITA

Botao seta para BAIXO /
Bot&o virar para a ESQUER-
DA

Botao de seta PARA A
ESQUERDA

Botdo de seta PARA A
DIREITA

Botédo de velocidade
Botao de varrimento
Botdo de declive

Bot&o de inclinagao/vento
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GUIA DE INiCIO RAPIDO

#

>  TECLADO

CONTROLO
REMOTO

NOME

o Q@ -+

Bot&o de alimentacdo

Bot&o de alimentacdo

Botéo seta para CIMA/
Botao virar para a DIREITA

Botao seta para BAIXO
/ Botéo virar para a
ESQUERDA

Botédo de seta para a
ESQUERDA

Botédo de seta paraa
DIREITA

Botdo de velocidade
Botao de varrimento
Bot&o de declive

Bot&o de inclinagdo/vento

Indicador LED do eixo X

FUNCAO

Pressionar brevemente

Manter pressionado
durante 3 segundos

Manter pressionado
durante 3 segundos

Pressionar
(em modo de declive)

Pressionar (no modo de
varrimento ou em 0 RPM)

Pressionar
(em modo de declive)

Pressionar (no modo de
varrimento ou em 0 RPM)

Modo horizontal

Modo vertical

Pressionar brevemente

Modo vertical

Pressionar brevemente
Pressionar brevemente
Pressionar brevemente
Pressionar brevemente

Manter pressionado
durante 3 segundos

Verde, continuo

Verde, a piscar

LIGAR/DESLIGAR o dispositivo
(des)ativar a seguranca de inclinagdo

Definir o dispositivo em modo de espera (sem laser, sem rotagéo,
manter as defini¢des)

Mudar o declive. O eixo Y sobe no lado apontado pela seta do
eixo Y.

Girar o laser no sentido dos ponteiros do relégio.

Mudar o declive. O eixo Y desce no lado apontado pela seta do
eixo Y.

Girar o laser no sentido contrario ao dos ponteiros do relégio.

Mudar o declive. O eixo X desce no lado apontado pela seta do
eixo X.

Mover a linha laser e o ponto (eixo Z) para a esquerda.

Mudar o declive. O eixo X sobe no lado apontado pela seta do
eixo Y.

Mover a linha laser e o ponto (eixo Z) para a direita.

Mudar a velocidade de rotacdo de 0 - 120 - 300 - 600 - 800 RPM
Usar e alterar o modo de varrimento 0° - 10° - 45° - 90° - 180°
LIGAR o modo de declive. (O nivelamento automatico fica desligado)
LIGAR/DESLIGAR a seguranca de inclinacao

LIGAR/DESLIGAR a fungao de vento

Nivelado

Nivelamento em curso




< TECLADO
CONTROLO
REMOTO

~
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Indicador LED do eixo X~ Nao Nivelamento nao ativo

Vermelho, continuo O nivelamento nao est3 ativo, foi selecionado um declive.
Indicador LED do eixoY  Verde, continuo Nivelado

Verde, a piscar Nivelamento em curso

Nao Nivelamento nao ativo

Vermelho, continuo O nivelamento nao est3 ativo, foi selecionado um declive.
Indicador LED de declive  Nao Modo de declive DESLIGADO

Vermelho, continuo Modo de declive LIGADO

Vermelho, a piscar Laser fora do alcance de nivelamento
Indicador LED da inclina-  Nao Seguranca de inclinagdo e modo de vento DESLIGADOS
gaofvento Verde, continuo Modo de vento ativo

Vermelho, a piscar A preparar a segurancga de inclinagdo

lentamente

Vermelho, continuo Seguranca de inclinagdo ativa

Vermelho, a piscar Alarme de inclinagéo

rapidamente
Indicador LED de alimen- Verde, continuo LIGADO
tagdo Nao DESLIGADO
Indicador LED de bateria  4x verde Carga de bateria superior a 80%

3x verde Carga de bateria superior a 60%

2x verde Carga de bateria superior a 40%

1x verde Carga de bateria superior a 10%

1x vermelho Carga de bateria inferior a 10%
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SEGURANCA

FUNCOES AUTOMATICAS

Leia as instru¢des de segurancga no folheto forne-
cido em separado com o dispositivo.

RADIACAO LASER - produto laser Classe 2. Nao
olhe diretamente para o feixe.

PRIMEIRA UTILIZACAO

Remova todas as peliculas de protecéo.

Coloque a bateria de ides de litio fornecida no
dispositivo. Certifique-se de que as baterias
fornecidas estdo totalmente carregadas. Os
quatro LEDs do indicador da bateria acendem-se
averde.

Coloque 2 pilhas alcalinas AA no controlo
remoto.

BATERIA E CARREGADOR

Laser:

Este laser funciona com uma bateria de ides
de litio de 3,7 V - 8000 mAh. Para carregar esta
bateria, pode usar o carregadorde 12V -3 A
fornecido para carregamento répido.

Controlo remoto:

O controlo remoto funciona com 2 pilhas alcali-
nas AAde 1,5V.

e
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= NIVELAMENTO AUTOMATICO

Este laser de rotacdo nivela-se sempre automa-
ticamente depois de ligar o dispositivo. Depois
de nivelado, o laser comega a girar. O laser pode
nivelar-se dentro de um angulo de operagdo de
aproximadamente 5°. O sistema de autonivela-
mento realiza os ajustes necessarios, com a ajuda
de 2 sensores de medicao eletrénicos, um para
cada eixo (X e Y).

SEGURANCA DE INCLINACAO

A seguranca de inclinacdo evita erros de me-
dicdo. Por defini¢do, o laser estara ativo com

a seguranca de inclinagdo ativada. Depois de
ligar o laser ou depois de ativar a seguranca de
inclinacdo, a seguranca de inclinagdo é prepara-
da durante 60 segundos. Durante este periodo,
pode instalar o laser na posicao correta. 60
segundos depois de premir o ultimo botdo, a
seguranca de inclinacao ficaré ativa.

Quando os sensores de seguranca de inclinagéo
detetam um pequeno choque (por exemplo:
uma vibracdo, uma rajada de vento...) o laser
para de girar e comeca a piscar e a emitir sinais
sonoros. Assim, podera verificar se o laser con-
tinua na posicao correta apds o choque. Devera




sair da fun¢do de inclinagéo, colocar o laser na
posicéo e reiniciar o laser para continuar.

Um novo processo de preparagdo de 60 se-
gundos serd iniciado antes de a seguranga da
inclinacdo estar ativa.

A seguranca de inclinagdo é a melhor escolha
quando a prioridade é a preciséo.

MODO BASICO (SEGURANCA DE INCLINA-
CAO E FUNCAO DE VENTO DESLIGADA)

No modo baésico, o laser pararé de girar se os
sensores detetarem um ligeiro choque, como
uma vibragdo ou rajada de vento. O laser vai
voltar a nivelar e recomecaré a girar automatica-
mente quando for nivelado novamente.

Esta fungdo representa um compromisso entre a
preciséo e a eficiéncia.

FUNGCAO DE VENTO

Afungédo de vento é muito usada quando é
necessario trabalhar numa superficie com vibra-
¢cdes, ou em condigcdes de vento, ou também
quando é necesséario um nivelamento répido.
Quando a fungdo de vento estd ativa, o laser ndo
para de girar mesmo que os sensores detetem
pequenos choques. O nivelamento ocorre
enquanto o laser esta a girar. Pode continuar a
trabalhar.

IMPORTANTE

Tenha em consideragédo que este é o método
de trabalho menos preciso. Podem ocorrer
erros de medigdo.

UTILIZACAO

NOTA

O Para One é um dispositivo de bot&o unico.
Existem funcionalidades extra (declive, varri-
mento...) disponiveis quando se utiliza o contro-
lo remoto fornecido.

Prima o bot&do de alimentac¢&o [A] para ativar o
dispositivo.
NOTA

A escolha do tripé define, em grande medida, a
facilidade de utilizagéo do dispositivo.

Se o local de trabalho tiver uma alta intensida-
de de luz, por exemplo, quando trabalhar no
exterior numa area com sol, serd necessario um
recetor laser para detetar o raio laser.

é



s ALINHAMENTO HORIZONTAL

Depois de ligar o dispositivo, a luz laser pisca
sem girar. Os indicadores LED do eixo X [J] e do

eixo Y [K] piscam a verde durante o nivelamento.

Quando nivelado, o raio laser e os indicadores
LED do eixo X [J] e do eixo Y [K] ficam ilumina-
dos e o laser comeca a rodar a 600 rotacdes
por minuto, a velocidade ideal para utilizar um
recetor.

Por definicdo, a seguranca de inclinacdo prepa-
rar-se-& depois de ligar o dispositivo.

NOTA

O dispositivo ndo deve ser colocado numa
superficie com um declive superior a 5°. Se este
for o caso, o laser estard fora do alcance de
autonivelamento, pelo que o diodo laser conti-
nuara a piscar e o indicador LED de declive [L]
piscara a vermelho.

= LINHA DE PRUMO

Gragas a linha de prumo, que é projetada através
do ponto de prumo para cima [02] e do ponto
de prumo para baixo [08], este dispositivo
também pode ser usado para projetar um ponto
de prumo do chéo para o teto, ou vice-versa.

- Marque o ponto de partida.

- Coloque o raio laser exatamente neste ponto
de partida. (Recomendamos usar um tripé)

- Espere até que o laser esteja nivelado.

- Em seguida, pode marcar o ponto de prumo
oposto em conformidade.

= ALINHAMENTO VERTICAL

fE=
W
U=
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Coloque o dispositivo em pé no modo vertical
[10] para o alinhamento vertical (o teclado deve
estar no topo). O indicador LED do eixo Y [K]
piscard a verde durante o nivelamento. Quando
nivelado, o raio laser e o indicador LED do eixo Y
[K] ficara iluminado e o laser comecaré a rodar a
600 rotagdes por minuto, a velocidade ideal para
utilizar um recetor.

NOTA

Durante o alinhamento vertical, o dispositivo
nao nivelaré o eixo X. O indicador LED do eixo
X [J] ndo se acende.

NOTA

O dispositivo ndo deve ser colocado numa
superficie com um declive superior a 5°. Se este
for o caso, o laser estara fora do alcance de
nivelamento, pelo que o diodo laser continuara
a piscar e o indicador LED de declive [L] piscara
a vermelho.

= POSICIONAR A LINHA DE LASER VERTICAL

ol ]

No modo de alinhamento vertical, o laser pode
ser posicionado de forma exata. O laser
continuaré a nivelar enquanto posiciona a linha
vertical do laser.

- Utilize o botéo de seta para a ESQUERDA [d] ou
o botdo de seta para a DIREITA [e] para mover
alinha laser vertical.

NOTA

Ao posicionar a linha laser vertical usar-se-a
o eixo X. E porisso que o eixo X ndo estara a
nivelar durante o alinhamento vertical.

» ANGULOS DE 90°

[ ]

Na posicéo vertical, é possivel projetar angulos

de 90°.

- Coloque a cabeca do laser [01] o mais precisa-
mente possivel acima do ponto de partida, o
lugar onde ¢ feito o &ngulo de 90°.

Pode ser Gtil mudar a velocidade de rotacao




para zero ao posicionar o laser acima do ponto
de partida.

- Traga o raio laser rotativo com a ajuda do botédo
de seta para a ESQUERDA [d] ou do botédo
de seta para a DIREITA [e] até a sua primeira
marca.

- O ponto de prumo para cima [02] e o ponto de
prumo para baixo [08]) mostram cada um de-
les, um éngulo de 90° com a linha laser rotativa.

» VELOCIDADE DE ROTACAO

~

0 RPM
120 RPM
300 RPM
600 RPM
800 RPM

Este dispositivo tem vérias velocidades de
rotacdo. 0, 120, 300, 600 e 800 RPM (rotagdes
por minuto). A velocidade de rotacdo predefini-
da é de 600 RPM.

- Prima o bot&o de velocidade [f] para selecionar
a velocidade pretendida. Sempre que premir
este botdo, a velocidade muda.
600-800-0-120-300-600-800-...

Uma velocidade de 0 RPM projeta um ponto

laser estacionario. Este pode ser posicionado
exatamente no ponto de medicdo ao manter
pressionado o botdo de seta para CIMA/virar
para a ESQUERDA [c] ou o botéo de seta para
BAIXO/virar para a DIREITA [b] no controlo
remoto.
NOTA
Quanto mais lenta for a velocidade de rotagéo,
melhor seré a visibilidade a olho nu. E necessa-
ria uma velocidade de rotagcdo mais répida para
utilizar um recetor laser.

(Recomendam-se 600 RPM para recetores por-
tateis, 800 RPM para recetor de méaquina)

= FUNCAO DE VARRIMENTO

T 0°
{0 i
= ke

Afuncdo de varrimento permite limitar o raio
laser a um angulo em vez do circulo completo de
360°. Tal cria um segmento luminoso intenso que
aumenta a visibilidade para o olho humano.




Os possiveis dngulos da fun¢do de varrimento

sdo 0°, 10°,45°,90° e 180°.

- Prima o bot&o de varrimento [g] do controlo
remoto para selecionar o dngulo pretendido da
funcao de varrimento. Sempre que premir este
botdo, a velocidade muda.
0°-10°-45°-90°-180°-0°-10°-...

Pode mover a posi¢do do segmento luminoso

intenso ao manter pressionado o botdo de seta

para CIMA/virar para a ESQUERDA [c] ou o botédo
de seta para BAIXO/virar para a DIREITA [b] no
controlo remoto.

= SEGURANCA DE INCLINACAO

A seguranca de inclinacdo evita erros de me-
dicdo quando oe da seguranga de inclinagdo
detetou um pequeno choque (por exemplo, uma
vibragdo, uma rajada de vento...).

NOTA

A seguranca de inclinacdo sera ativada automa-
ticamente depois de ligar o dispositivo laser. O
primeiro passo abaixo pode ser ignorado neste
caso.

- Pressione o botdo de inclinacdo/vento [I] ou
mantenha pressionado o botdo de alimenta-
¢do/inclinagdo [A] para ativar a seguranga de
inclinacdo.

O laser prepara a seguranca de inclinagdo duran-
te cerca de 60 segundos. Durante a preparagéo,
o indicador LED de inclinagdo [M] pisca lenta-
mente a vermelho.

ApOds esta preparagdo, a seguranca de inclinagéo
estd ativa e o indicador LED de inclinacao [M]
acende-se a vermelho.

Quando os sensores de seguranca de inclinagdo
detetam um choque (por exemplo, uma vibragao,
uma rajada de vento...) o laser para de girar e o
indicador LED de inclinacao [M] piscara rapida-
mente a vermelho.

Quando isso acontece, precisa verificar se o laser

ainda esté na sua posigdo correta.

- Desligue e reinicie o laser utilizando o botdo de
alimentacgéo [A].

Inicia o tempo de preparagdo de 60 segundos. O

laser vai comecar a nivelar e a girar novamente.

- Coloque o laser de volta na posigdo correta
para a sua medicéo.

Depois desta contagem, a seguranca de inclina-

gdo esta ativa.

A qualquer momento, quando a seguranca de
inclinacdo estd ativa, ou durante a contagem de-
crescente de arranque, pode optar por desativar
a mesma.

- Quando a seguranca de inclinagdo esté a iniciar

-




ou estd ativa, prima o botdo inclinacdo/vento [i]
ou mantenha premido o botéo de alimentagdo
[f] para desativar esta fung&o.

Quando esté desativado, o indicador LED de in-
clinagdo [M] é desligado. O dispositivo fica entado
no modo Bésico.

» FUNCAO DE VENTO

Afunc¢éo do vento é frequentemente usada
quando é necessério trabalhar numa superficie
com vibragdes ou em condigdes de vento.

- Ative a func¢do Vento mantendo pressionado o
bot&o Inclinagdo/Vento [I] durante cerca de 3
segundos até que o indicador LED de inclina-
¢do [M] se acenda a verde.

O laser continuara a girar e a nivelar-se constan-
temente mesmo quando um ligeiro choque é
detetado pelos sensores.

NOTA

Tenha em consideracdo que este é o método
de trabalho menos preciso. Podem ocorrer
erros de medigéo!

- Desative novamente a funcdo Vento mantendo
pressionado o botéo Inclinagdo/Vento [I] du-
rante cerca de 3 segundos até que o indicador
LED de inclinag¢do [M] se desligue. O dispositi-
vo fica entdo no modo Bésico.

= MODO BASICO

Quando a funcdo de seguranca de inclinagéo e
de vento estdo desligados, o dispositivo laser
usaré a funcdo Baésica.

Depois de nivelado, o laser comega a girar.
Quando os sensores detetam um pequeno
choque, como uma vibracdo ou uma rajada de
vento, o laser para de girar e comeca a autonive-
lar-se. Durante o nivelamento, o indicador LED
do eixo X [J] e/ou o indicador LED do eixo Y [K]
piscam (dependendo do eixo a ser nivelado).

Quando nivelados, os indicadores LED [K][J] ilu-
minam-se a verde e o dispositivo comega a girar.

= FUNCAO DE DECLIVE

Por defini¢do, o instrumento mostra um raio laser
horizontal de 100%. Quando necesséario, o laser
pode projetar um raio laser inclinado. Para definir
os declives, tem de dar alguns passos na ordem
certa.

NOTA

Tenha em mente que o nivelamento automa-
tico é desativado quando se trabalha com a
funcéo de declive. O indicador de declive LED
[L] acende-se a vermelho e o indicador LED do
eixo X [J] e do eixo Y [K] estdo desligados para
avisar que o nivelamento automatico nao esta
ativo.




DECLIVE HORIZONTAL, INFERIOR A 5°

(— ~—
0 .
°°° X-and Y—:fis

- Coloque o laser na sua posicao horizontal
(normal).

- Coloque o eixo X[04] e o eixo Y [05] do
dispositivo laser (mostrado na tampa da janela
de metal [17]) exatamente em paralelo com a
dire¢do do(s) declive(s) que pretende fazer.

- Ligue o dispositivo e espere até que o laser
esteja nivelado (com indicador LED do eixo X
[J] e indicador LED do eixo Y [K] verdes).

- Escolha uma disténcia na dire¢do do declive a
definir. (por exemplo, 10 m)

- Fixe o recetor através numa haste de medigdo
e faga deslizar o recetor até que o raio laser
esteja no nivel zero do recetor.

- Ative a funcdo de declive com o botdo de
declive [h] do controlo remoto. (O indicador
LED de declive [L] fica vermelho, o indicador
LED do eixo X [J] e o indicador LED do eixo Y
[K] desligam-se).

Primeiro define-se o declive sobre o eixo X.

- Coloque o recetor alinhado com o eixo X na
altura desejada na haste para definir o declive
sobre o eixo X. (por exemplo, 2% de declive em
10 m: diferenca de altura de 20 cm para cima
ou para baixo)

- Procure o nivel zero do recetor com o raio laser
utilizando o botdo de seta para a ESQUERDA
[d]/ para a DIREITA [e] do controlo remoto
(para um declive no eixo X).

O indicador LED do eixo X [J] fica vermelho ao
selecionar um declive no eixo X.

Em seguida, define-se o declive sobre o eixo Y.

- Coloque o recetor alinhado com o eixo Y na
altura desejada na haste para definir o declive
sobre o eixo Y. (por exemplo, 3% de declive em
5 m: diferenca de altura de 15 cm para cima ou
para baixo).

- Procure o nivel zero do recetor com o raio laser
utilizando o botdo de seta para CIMA [b] / para
BAIXO [c] do controlo remoto (para um declive
no eixo Y).

O indicador LED do eixo Y [K] fica vermelho ao
selecionar um declive no eixo Y.

O seu laser esté definido com o declive preten-

dido.

é




DECLIVE VERTICAL INFERIOR A 5°

< 5°
Y-axis

0

0

- Coloque o laser na sua posicao vertical (no
modo vertical em pé [10]).

- Ligue o dispositivo e espere até que o laser
esteja nivelado (com indicador LED do eixo Y
[K] verde).

- Ative a funcéo de declive com o botao de
declive [h]. (O indicador LED de declive [N]
acende-se a vermelho).

- Use o botdo de seta para CIMA [b] ou para BAI-

XO [c] para definir um declive na linha vertical.
(Se quiser, pode reposicionar a linha vertical
utilizando a seta para a ESQUERDA [d] ou para
a DIREITA [e].)

- O seu laser estd definido com o declive preten-

dido.

DECLIVE HORIZONTAL SUPERIOR A 5°

Declives mais inclinados ou declives fora do

alcance de nivelamento a laser podem ser
definidos usando um adaptador de declive, que
estd disponivel como acessério opcional.

>5°

No caso de usar um adaptador de declive:

- Coloque o laser na sua posicdo horizontal
(normal) no adaptador de declive. Certifique-se
de que o adaptador de declive esta na posicdo
de 0%.

- Coloque o laser na direcao do eixo correta, em
paralelo com a linha de declive que gostaria de
projetar.

- Ligue o dispositivo e espere até que esteja

nivelado (com indicador LED do eixo X [J] e
indicador LED do eixo Y [K] verdes).

- Ative a funcdo de declive com o botdo de decli-

ve [h] do controlo remoto. (O indicador LED de
declive [L] fica vermelho, ambos os indicadores
LED do eixo X [J] e do eixo Y [K] desligam-se).

- Defina o adaptador de declive no declive pre-

tendido. (A percentagem de declive é normal-




mente assinalada no adaptador de declive)

- O seu laser esta definido com o declive preten-
dido.

= ANTIRREFLEXO

~ETR=t 1

Em alguns casos, podem ocorrer reflexos
indesejados ao usar um laser, por exemplo,
quando o raio laser incide sobre o vidro. Isso
pode levar a resultados de medigédo imprecisos e
afetar o correto funcionamento do recetor de
laser.

E possivel proteger parte do raio laser no lado
onde pode ocorrer a reflexdo. Para o fazer, utilize
o clipe antirreflexo fornecido [16] deslizando-o
pela tampa da janela de metal [17].

Basta remover este clipe antirreflexo [16] quando
a cobertura ja ndo for necesséria.




ESPECIFICACOES

052.01R 052.01G

PARA ONE VERMELHO PARA ONE VERDE
Visibilidade @@@@ @@@@@
Precisdo Tmm /10m
Alcance (com recetor) 2x =300 m
Impermeabilidade a d4gua e poeira IP66
Nivelamento Motorizado
Prumo 4
Rotagdes por minuto 0, 120, 300, 600, 800
Fungdo de varrimento 0°,10°, 45°,90°, 180°
Fungdo de vento v
Seguranca de inclinacdo 4
Alcance de autonivelamento +5°
Funcao de declive Manual, eletrénica
Declive méximo configuravel (eixo X/eixo Y) + 10% (eixo Unico)/ * 7,5% (eixos combinados)
Controlo remoto v
Rosca integrada (para tripé) 5/8" (modo horizontal) - 5/8” (modo vertical)
Conector de alimentacdo AC USB-C
Bateria de |6es de litio

Tipo de bateria: 21 700 - 4 000 mAh
Conjunto de baterias: 3,7 V-8 000 mAh

Transformador AC (carregador) 12V 2A (n.° do artigo: H052.CHR)
Laser Classe 2, 635 nm, Classe 2,515 nm,

(ponto baixo 650 nm) (ponto baixo 650 nm)

com poténcia maxima <1 mW com poténcia maxima <1TmW

P x Lx A do dispositivo 220x220x 218 mm
Peso (incluindo bateria) 2,76 kg

__16 BCS

-




C€

DECLARAGAO DE CONFORMIDADE

A Futech (Bélgica) declara sob a sua prépria responsabili-
dade que este dispositivo:

- 052.01R, PARA ONE VERMELHO
-052.01G, PARA ONE VERDE

estd em conformidade com as normas

EN 61000-6-3:2007+A1:2011,
EN 61000-6-1:2007,

EN 60825-1:2014,

EN 61010-1:2010,

Seguindo as disposicoes da(s)
Diretiva(s)

2014/30/EU,
2014/35/EU.

Lier, Bélgica,
10 de margo de 2023
Patrick Wadters

Salvo erros de impressao. As imagens utilizadas néo séo rigorosas. Todos os
recursos, funcionalidades e outras especificagdes do produto estdo sujeitos a
alteragdes sem aviso ou obrigagéo.
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MANUAL DE INSTRUCOES

outras linguas:

Facebook
@futechtools
Linkedln
futechtools

. World Wide Web
futech-tools.com

YouTube
@futechtools

V2/da manha0923091312



